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Werter Kundei 



Wir freuen uns, daB Sie sich zum Kauf des nachfolgend beschrie- 
benen Erzeugnisses entschlossen haben, Es soli Ihnen bei der 
Losung Ihrer MeBprobleme eine wertvolle Hilfe sein* 

Wir hoffen, dab mit diesem Erzeugnis auch Sie zu unseren zahl- 
reichen zufriedenen Kunden gehoren werden. 

Unsere Erzeugnisse sind durch sorgfaltige mechanische und elek- 
trisehe Verarbei tung , Verwendung nun hochwertiger BaueXemenfce, 
dern neuesten Stand der Technik entsprechende Konstrukfcionsprin- 
zipien und exakte Prufmethoden gekennzeichnet und als Qualitats- 
erzeugnisse bekannt, 

Wir sind standig bemuht, unsere Erzeugnisse durch geeignete Ver- • 
besserungen dem neuesten Stand der Technik anzupassen. 

Das von Ihnen gekaufte Erzeugnis des veb mikroelektronik "karl marx" 
erfurt gehort zur 

3. Generation des Erzeugnis-Systems 
“Digitale Messung und MeBwertausgabe - 
Grundger ate B , Sortiment 1 (ESDM 31). 

Das ESDM 31 1st gekennzeichnet durch die Anwendung 

- von TTL-Schal tkreisen der Baureihe D 10 

- des Standard-In terf ace 1*2 (SI 1„2) als Rationale 
Prazisierung der Empfehlung zur Standardisierung des 
RGW a Standard-In terf ace IMS-1 ", Kategorie II 

- der konstrukti ven Hauptabmessungen des Einhei tl ichen 
GefaBsys terns (EGS) des_ Einhei tssys terns der Elektronik 
und des wissenschaf tlichen Geratebaues (ESEG) . 

Die Erzeugnisse des ESDM 31 zeichnen sich gegeniiber den Erzeug- 
nissen der 1„ und 2* Generation durch eine entseheidende Erhohung 
ihres Automatisierungsgrades auf Grund der Fernsteuerbarkei t und 
Programraierbarkei t der Betr iebsarten , MeBbereiche und weiterer 
wichtiger Funk tionen aus* 

Fur die ausgegebenen MeBergebni s inf ormat ionen sind eine off-line- 
und eine on-1 ine-Wei terverarbeitung durch elektronische Gerate 
Oder Digitalrechner anderer Hersteller moglich. 

Auf Grund technischer Unter schi ede , insbesondere der verschiedenen 
Standard-Interf aces mit unterschietilichen Signalpegeln , logischen 
Steuerungsablauf en usw. 1st die Verkettung von Erzeugnissen des 
ESDM 31 mit Erzeugnissen der 1* und 2, Generation nicht vorge- 
sehen . 

In der vorliegenden Bedienungsanlei tung bzw, Systemdokumentation 
sind allgemeine Angaben uber die Anwendung, die Technischen 
Kennwerte und das Funktionspr inzip enthalten. 

Die Bedienung des Erzeugnisses wird ausfuhrlich erlautert* 
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Werter Kunde! 



Mit diesem Digi tal voltmeter des MME sind Sie im Besitz eines 
MeBgsrates in Schutzschirmteohnik, die eine hohe Unterdr Uk- 
kung yon Stors.pannungen gewahrleistet* Yoraussetzung dazu 1st 
©ine gate Isolation des Analogteiles des Digital voltmeters 
gegenhber alien anderen Baugruppen* 

Dureh besondere Sorgfalt waJarend der Bearbeitung und ent- 
sprecbende technologische MaBnahmen wird @rreicht ? daB sich 
am Bnde des technologischen Prozesses kein HandschweiB auf 
dem hoobisolierenden Teilen befindet, der in Yerbindung mit 
boher Luftfeuohte zur Yersohlechterung der Oberflachenwider- 
st&nde und damit zur Terse hi ©Ghterung Yon ^echnisehen Kenn- 
werten ftihren kann # 

Sollte es wahrend des Einsatzes des Digitalvoltmeters bei 
Ihnen erforderlioh sein^ einen Eingriff in das Erzeugnis vor- 
zunehmen 9 so 1st unbedingt Jegliohe Berbhrung von Isolier- 
teilen, aueh lei terplatten* mit der bloBen Hand zu vermeidenl 
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Aaw end tang 



1.1« 

1 • 1 1 • Allgemeine Anw@n&imgsm5gliehlceit@n 

Di^ DO* AC *B^Big±tal voltmeter 0^1212*500 (Tisohger&t) and 
0-1212*010 (Sins chub) gind uniYerselle MeBgerlte aur Messung 
Ton i 

- Gleiohspanxiangen Ton 1 pj bi® 1000 ¥ 

- Weehselspam&uagen Ton 100 jxl bis 5§G ¥ 

(Ere^uenzbereieki 30 He bis 100 kH&) sowis 

- Wiierst Sudan to n 100 mOhai big 20 MObm 

Beide Bneugnigg# gind PrSgisiensmeBingtpumente dar Klasa© 0,01* 
Si a sind fUr den BtngatE innerhalfe ges@hloss.oner RSum© vorgo”* 
sahen und dtofen kainen iibsrmMfiig gtarteeB meehanieoh^n B©^ 
la at ungen ausgesetzt warden® Wegen itoer Universal! t§t sind si@ 
s-ahr gut ale LafearmgSgerSte ge©ign#t e S±@ kbnnem 1st Banerbe- 
trieb eingesetzt warden* 

Die txlei chap annungsmes sung erfolgt nach einem Boppelsehrlttinte® 
gr at i oner erf ahr en • Durch dieses Yerfahren und die angewandte 
Schut zb chi mate chnik wird eine hohe Stbrspannungsunterdruekung 
erreicht , die noch durch die Zuschaltung eines eingebauten 
Filters bei Beachtung der Einschwingzeit vergrbBert werden kanru 

Mb WeehselspasmangsMeseung feeruht aaf einer AG/BCMfosetsimg* 

Di© Aasgangsspannung dea A0/BG«Umset z era wird &®ra tleich- 
spannungs-A/B^Wandler e ugef Uhrt and bewertet* Mr die Wider® 
stendsmessung wird der eu messende Widerstand in den Mflck- 
kopplnngasweig ©inas Opera tioasverst&rkers gas eh® It et and desses 
Ausgangg spannung bewertet. Die MeBergebnisse warden 5*stellig 
aowie zifffern- und !©ieh@nriohtig amgeseigt® 

1*1*2* Yerkettungsmgglichkeiten 

Me BG»A0 6 B-BigitalToltm©tar 0-1212*500 und 0-1212*010 si n4 far 
den Einsats in Mefiwerterfassangseinriohtangen vorgesehsn* Si© 
besitsen eine St euers ohalt ung naeh Stamdard-Interfac® Bareh 

Pr ©gramma ignal a kton®m di@ Betriebsartem^ die MeSbereiche* d±@ 
Integrations^ ©it an und di© Kalibrierangawerte fermgesteuert 




wer&en® Me Su- oder Aback® It mag des Filter® 1st ebenfalls fern- 
steuerbar* 

Bi@ Mbgliekk sites der Yerkettung dieser beides Brzeugnisst mit 
anderem Erzeugnissem des ISM 31 zum Aufbau aut ©mat lecher MeB- 
pl&tze sind der mackfelgenden Ubersieht sum ISM 31 zu ent-* 

nehmen® 

1e1®3e Hiaweise fte den Anwender 

0m die Yorteile der b@i die sen Irzeugniesen ang ©wend ©ten 3 chut z*® 
schirmteehsik nutzem zu kSnneB* dfefen die Eiagtnge micht nit 
einem geerdeten MeBeingang else© an&eren MeBgerites parallel ge«® 
©eh&Xtet warden* 

Es i@t isamer nur ein MeBofejekt anzuscklieSen* 

Wird das MeBcbjekt nur zweipolig an eines der balden Irseugnigse 
ang@s©kl@gsen^ so Mile sea die Binging© &B und L© daroh einen 
Spezislstecker kurzgeechloesen warden* Bieser Spezialsteeker 
1st za ©ewihrlei stung des Berfifarunggs chut zee isoliert® 

Aof feund dee Yerfakrens zur Effektiwertbestimmung bei der 
Weeks els pans ungsmes sung 1st ea nur mSgliefa* den Bffektirwert 
sinngftlrmiger Weeks elspammngen mit der im Abschmitt n Teefeniseh@ 
Keimwerte^ aagegebenen Oenauigkeit zu mess an • 

Hack eiaer Sinlaafseit Ton max* 30 min wird die Tolle^ in den 
feota* lennwerten angegeben© ©©nauigkeit s gewEhrleistet * Bie 
Qeltungsdauer der in den 3?eekm* Kexmwerten angegebenen Senaulg- 
keit betragt 9© fage® 

Beim Bstrieb in linricht ungen and Anlagen miissen vcm Anwender 
be senders die im Abschnitt ^fechniscke Kennwerte 18 aufgeftikrten 
Imgebungsbedingungen beaehtet warden* Kir dieses Anwendungs fall 
kirmen Ton der MeBgerkteapplikation d@s Herstsllere Information's 
©ingeholt warden* 
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Zeitsteuerung der Funktionseinfteiten 









Funfet i onaprinsip 



1 © 2 

1 e 2® 1 s AnschluBfikigkeit fir Yerkettungen 

Das BO • AO p H«DigitalToltm@t @r 0-1212 e 010 bsw* G-1212.500 1st Be- 

gtandteil der 3© O-eneration des Ergeugmi say stems ^Digital© 

Me a sung and MeBwertausgabe - 0pundgerSte% Sortiment 1 

- BSBM 31 - 

Die Ans chluS fahigke it fUr Verkettung des DC® AC®R-Digitalvolt~ 
meter G- 1212*010 bzw e G«1212 9 500 mit anderen Funktionseinheiten 
des ESDM 31 und/oder anderen Funktionseinheiten des Systems der 
verkettbaren MeBelektronik der DDR 1st dupeh das St and ard<* Inter- 
face 1,2 (SI 1*2) - TGL 29248/01 « • e /06 - geaichert @ 

Me AnschluBfakigkeit fir Yerteettung der FonktionaeinlxeiteB d®s 
J5SBM 31 1st international ±m Ragmen des ROW dureh das Standard® 
Interface flip IMS-1 £ , Katagorie II RS - 3826^73 gesieRert* 



Bar konstroktive SnsaamenschluB des BC *A0 s R^Bigital¥©ltmat©Ps 
§-1212,010 mit anderen Funktionseinheiten dee 1SBM 31 team in 

- Kastengeh&usen B ©der 0 nach BGS (T§L 25077) 

- ©der anderen SefSSen mit 480 mm Eineekubbreite und 420 mm 
linechufetiefe (Hemimale) erfolgen® 

1,2© 2# MeBverfahren fUr DO 

Das DC • AC * R- Digit alToltmet er 0-1212,010 b:sw* 0-1212.500 arbeitet 
ftlr di@ Messung ron 01 eichspann ungen naoh einem Doppelsckritt- 
in t e gra t i oust erf ahr en • 




Bild 1 ? Darstelluag des ffieSverfahrans fir 10 
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WMkrend der Constant em Xntegrationsperiode wird ein Xnta^ 
grationskondensator durch di© Mngamgsapannungen o&gr t! 
auf die Ausgangsspannumgen U 1 Oder D linear aafgeladen ^ 
(1® Sohritt)® 

WShread der HeBperiode Tm wird der Integrationakondensator ait 
einer kenatanten Refereazapannung linear entladen (2. Schritt). 
Die MeSzeiten 3te 1 bzw. Tm 2 Bind proportional den Eingangespan- 
nungen U E1 few* Ug . 

Sa besteht folgender 2useisiB©xikQmgi 




BSmpfung bestiamter StSrfreqaen^en erreicht® Badareh 1st ©g 

M^glichg T©rbrmmte Sleioksparniirngim ia kurzen MtBzeitem zu 
measen® 

Hierin beat ©lit der entseheideiid© Yorteil des Int egrati ©never- 
fahren® gegentlber tine® Augenblickgwertmesser, mit d@m ver- 
briaMte Gleichspannangen mar outer Terwendung. nines lingimga- 
filter® gents gen warden kdnnm. Die Binsokwingieit B®laher Bin* 
gangsf liter 1st im TerMltnis zur MeBzeit b@±® Integrations v@r* 
fakrem sehr-groB® £& in der Praxis brumfreie C&eichspaimtmgea 
SBlten anzutreff mn sind ? iat es im Xnt tress e timer koken M@%®- 
sehwindigkeit zw©ekm£££ig©rg dem Int@grationsT@rfahre® dsm Yor» 
zug zu gebsn® 

Mit Hilfe tints Bingangs spannungst eil erg and tints Bimgamgiiver- 
gtarkers wird die Bapfindliehkeit des A/Mandlerg am die M@i- 
bereiehe angepaBt® 



1 & 2 e 3 » StbrspanBUngsianterdrtiekimg fdr DO 

Um eine den praktischen Brforderniesen angepaBte St or s pazmungB^ 
unterdrttokung su erreichen, warden die Integrationazeiten 



®i s ® a UZi ^ ®i ™ 100 ® 8 gewShlt . Bie BUmpfung a. in AbhSagigk* 
■ron der StSrfrequenz fa folgt der Panktion 
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Die Daratellong dieser Punktion seigt Bild 2. 





.g a ala inmKtian gtorfrequenz fm 

ti©msz@it T:^ » 20 ®s tritt d@r ©rate B&npfungs 
qtaeng fs ■ 5© Hz auf* JHr eia© Int@grati@nszei 
tt fflr @im@ St8rfr©q&@nz fs ■ 5© Hz &er f Haft a 
.d fHr ©in@ StSrfreqaeaz fs » 60 Hz der seohst® 
.fa 

ong liegt feel der Integrmtionszeit 100 ms am 
r gagantlfeer einer Integra tionszeii v©m 20 ms fe 
l Pelstellexi fiir die aaftretenden HetzstHrfreqn 
60 Hz zeigem nacMfolgende Bar stall ungems 





i»2«4e MeBverfahren fdr AO 

Ber AO/BCMJmsetzer formt eine an seine® Eingang angel egte 
Weoiaselsparmung in eine Gleichspannung um s Bi® Schaltung be« 
wertet dabei den aritk&etisehen Mittelwert der zweiweggleieh- 
gerichteten Weeks el spannung « Es wird in Effektivwerten sinus* 
fdrmiger OrdBen geeicht* Die Abhtagigkeit der Ausgangsgleich- 
spannung Ten der Bingangswechs el spannung ISSt si eh durch 

folgende Beziehung beschreibem 

X 

2 

£ ■ Formfaktor ® 

* 0 Bit 

o 

Mit einem dekadisch. sbgestuften EingangsabsehwMeher wird die zu 
messend® Weeks @1 spannung der Bapfindliohkeit des AG/BG-Bmsetzerg 
angepaBt* Is wird eine aktive Schaltung eing©setzt 8 die den Yor«* 
tail leiehter Kompensierbarkeit des Frequenzganges gegentifeer 
elner herkSmmliehen passiyen Schaltung aufweist and die bei Ub@r~ 
lastung des empfindlichsten ffieBbereiches mit der maximal zu- 
lEssigen MeBspamnung noch Toll geschtttst iet. AuBerdem erfolgt 
hierbei die Bmechaltung der MeBbereiche mieht am Eingang^ so daB 
daraus niedrige Parallelkapssit&ten am Eingang result ieren* 

Ber Terwendete Oleichrichter besteht aus einem VerstSrker mit 
GXeiehriohterdioden im Gegenkopplanggzweig* Ein Siebglied am 
Ausgang rermindert die Restwelligkeit der gleichgeriehteten 
Spannung so wait, daB sie unterhalb der Aufldsung des aus- 
wertenden Gleichspannungs-A/B-Wandlers iiegt* 






§ I y u* 



sin &? t * dt 



U 



7T 



A 

a » 0 



eff 



1*2*5* MeBverfahren fto R 

Die Widerstandsmessung basiert auf einer R/BG^Bmsetzung mit 
Hilfe eines parallelgegengekoppelten Operationsverst&rkers* 
wobei der unbekaimte Widerstand Bestandteil des Gegenkopplungs- 
netswerkes ist e An den Eingang des ©p era t ions vers tSrkers wird 
eine Normals pannung gelegtj die Ausgangs spannung ist nach der 
Gleiehung ^ 



0 



N 
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unbekaanten Widergta nd direkt proportional* Bi© Ausgangs- 
spanmmg d@g E/BG-UMsstgers wird do® Gl@iohspaimangg®A/B^Wan&l@r 
sugefilfert tmd feowert^t* 

Brlau fegrunggn SUM Ubersichtsschaltplan 
Der Ubersichtsschaltplan (Bild 5) des DC AC R— Digitalvoltmeters 

G®1 21 2*010 bzw* G~1212*500 stellt den principle lien Zusammenhang 
awisehem den 10 Fusktionsgruppes FG1*«*FG1Q dar und aeigt all© 
Sin® und Ausgange* 

Bag Oerfit bestekt a us d@a gesohimten Anal ogt ell P§2, FG5g PG6 9 
F&1@ umd d©m ligitalteil f§1 , Fd3 9 F&4 3 f®7, FSS, fd9 , 

Ms Anal ogt ell besitst tine koefel i@g©nde Sir©®Yer@©rgung FG2 , 
ub d@n #3?dfr©i#33. M®Baingasi.g an den Bingasgsbuokii an HI u&d LO %\x 
realisieren* Ba& Binganggteil FG10 dient dag&i, die unt@r- 
sckiedlioken elekirisebem Eingaaga graven auf @in@ §1 e± ehgpasnuag 
sa normla&m und somil die vsrseMii dents. MeSber@ioh@ an den 
AnalognaeBkrsis P@6 as^upassea® I® Anal©gm@0kr@ie MS ©r- 
folgt die A/I14Jzag@t2un|g der GX®iefeg panning® Bi© Aus gangs spans, ung. 
t@s Biagangoteiles wird la ©in ihr proportional ©s ZeitimtervaXX 
U0g®setat* 11® Steuerusg des AaaXog^eBkr slats realisiert die 
analogs®! tig® Steuertmg FG5 « Si@ bewirkt dan Urns efeal ten swi^ 
sofe.es Xn l e grail oss 83 usd MeJSperiod© usd ©r^eugt die Stoppimpuls©* 
lie Ana teas rang erfolgt fifeer die XmpsalaiHb®rtrag@r v©a der dig!- 
talseitigen Steuerung FG4 feer® Bios© Fusktionggruppe beis®» 
h&ltet in w@sentlicb.ts die Ablaufsteuerung 9 das Z&klerto? and 
den ZdMler© Bio 5^u® AbXituf eis©r Messusg erforderl lobes 8 timer*® 
impulse und die 2Ehl ere ingangs impulse liefert die Funktionggruppg 
&ensrmt©r@a FG3 © Hier ©rfolgt die Umgcfealt ung swiscfeen in<“ 
terser und ©sterner friggerusg bsw* das eismalige Ausianen ©iaer 
Me s sung* Hit Hilfe der Befeblssignale (BO), (B1), (B2) und der 
Melde signal© (Ml), (M2) kann die Steuerung des DC • AC ®R-Digit al- 
voltmeters 0-1212*010 bzw* G~1212*500 innerhalb von MeBketten 
vorgenommen warden® 

Die MeSbereichsautomatik FG7 bewirkt das Umachalten der Mefl- 
bereiche in Abhangigkeit von den EingangsgroBen des DC® AC®R-Digi- 
talvoltmeters G-1212®Q10 bzw 0 G«*1212*500 bei gewahlter Betriebs- 
art "Aatomatik". AuBerdem kbnnen die MeSbereiehe uber die Pern- 
steuereingfenge^ — *-) PI angeeteuert werden« 




Uber diese erfolgt auch die Fernst euerung der Kalibrierungs- 
funktionen, des Filters und der Integrat ionsaeit ,f 100 ms" mit 
Hilfe der internen Funkt ions organisation FG8 e 

Das DC® AOR-Digitalvoltmeter G-1212«010 bzw« G-1212,500 hat In- 
format ionsausgange, die entsprechend kodierte Inf ormationen liber 
den MeSwert (II) und entsprechende Zusatzinf ormationen (12) ab- 
geben, Diese Inf ormationen (Meftwert , PolaritSt, Dezimalpunkt ? 
GrundmaGeinheit und Multiplikationsfaktor ) werden durch Ziffern- 
anzeigerohren angezeigt, 

Wird ein MeGbereich. liber schritten, so gibt das DC® AC e K-Digital- 
voltmeter G-1212«010 bzw* G~1212#500 das Statussignal (S12) zur 
Auswertung^ flir periphere Gerate ab# 

Die Stromversorgung des Digitalteiles FG1 stellt die notwendigen 
Betriebsspannungen flir alle anderen Funktionsgruppen des DC» AC®R- 
Digitalvoltmeters G-1212.010 bzw. G-1212,500 bereit* 
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Slid 5 Ubersichtsschaltplan 
















1*3* Teehnische Kennwerte 

1*3a1® Spezifische Kennwerte 

1*3®1®1® DC-Meseung 

1®3e1®1*^e MeBfehler bei 23 °C + 2 
feuchte ilber 90 fage ro 

0, 2-Y-* « ,20-Y-MeBber * < 

20-mY-MeBber © < 

200-V- u.l-kY-Mefiber. < 

(bis 1,1 kV) 

Erlauterungs 



K und max* 60 % rel, Luft- 



£ 0,01 % v.E. + 0,0115 % v,M, 
+ 1 1, s, d, 

r 0,01 % v,E e + 0,0,2 % v»M e 

? 1 

+ 0,02 % v,E* 4- 0 f QT5 % t.M. 

T 1 X,s«d, 

os 



1 l,s,d, (least significant digit) ist der verfshrens- 
bedingte absolute Restfehler, 



1e3g1®1©2g Zusatzlicher Temperaturkoeffizient des MeBfehlers 

swisehen 5 °0 und 35 °0, bei max, 60 % rel© luft feuchte 

Im Arbeit stamper at urbereich von 36 °C* ee 40 °0 muS mit 
einer Erhohung des T'K gereehnet warden, be ding t durch 
die ztm Kalibrieren verwendete Standar&zelle, 

Temperaturkoeffizient im kalibrierten Zustand 

20-mY-MeBber,< + 0,02 % v # E,/10 Kl +0,01 % 

0,2-V-... 20-Y- MeBber + 0,01 % v*E # /10 Kj v,M,/10 K 

200-Y- MeBber «<: + 0,02 % v,E 9 /1Q K 

+ 0,05 % v,|M,/1Q K 

1-kV-MeBber # ^ + 0,02 % v.E./IO K 

+ 0,04 % v,M./10 K 

(bis 1,1 kY) “ 

Bei einer Erhohung der rel, Luft feuchte auf max* 80 % 
zwisehen 5 Q Ge««3Q °C, bzw, bei einer max® rel® Luft- 
feuchte im Bereich von 80 % bei 31 °C und fall end auf 
60 % bei 35 C kann sich der Temper at urkoeffizient 
maximal auf den 1 , 5f achen Wert vergroBern. 

Temperaturkoeffizient der Kalibrierung 
▼ 20 mV ^ + 0,05 % v.E./IO K 

TO ^ + 0,015# v.E./IO K 

T + £ + 0,03 % v.E./IO K 

1.3. 1.1. 3. Auflbsung 5 • 10’ 5 
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Eingangs parameter 



Efopfindlichkeit und max* zulSssige Eingangs sp&nnjung 



Meftber e 


Empfindlichkeit 
1 digit ' pro 


max# zul® Eing J angsa p sirntmg 


20 mV 


1 yuV' 






0*2 V 


10 yuV 






2 V 


100 yuV 


> 


250 V 


20 V 


1 mV ! 






200 V 


10 mV 

s 






1 kV i 


100 mV 




1 , 1 kV 



Eingangswiderstande und Offsetstrom bei 23 °C 4 2 X 
und max* 60 % rel* luftfeuchte 



MeBber# 


! 

Eingangswider 

stand 


«« 


Offsetstrom 


20 mV 
0*2 V 


> 1 GOhm s 

> 1 GOhm 


> 


< 500 pA 


2 V 
20 V 

200 V 
1 kV 


> 10 GOhm 

' > 10 GOhm ; 

10 MOhm 
10 MOhm 


- 





Weitere Angaben siehe 
anleitung© 


unter -Pkt* 2#5®2#4e der Betriebe 


1.3.1. 1.5. 


Maximal suiassige 
Spannung zwischen 
LO/GD und Hetzerde 


U off « 250 V 

Sche it e 1 f ak t or 1*41 
f < 1 kHz 


1.3. 1.1. 6. 


Maximal sulassige 
Spannung zwisehen 
LO und GD 

a- 


U eff s 40 V 

011 Scheitelf aktor 1*41 

f < 1 kHz 


1.3 . i.l. T . 


Ser ient aktunt er*» 
druckung 






Xntegrationszelt 
20 ms 


40 dB 4 - 4 dB fur 
50 Hz 4 0,5 Hz 

^7 




Integrationszeit 
100 ms 


40 dB 4 4 dB fur 
50. Hz 4 ;0 9 5 Hz und 
60 Hz 4 0,6 Hz 
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Fil ter damp fung fur 50 Hz + 0*5 Hz 
und fur 60 Hz + 0,6 Hz 

im 20-mV-MeI3bereich >30 dB (nicht abschaltbar) 

im 0, 2-V-MeBbereich >34 dB 

im 2-V-# • # 1-kV-Mefibereich >20 dB 

1*>3®1*1«8# Gleiehtaktunterdriickung bei 1 k0hm t 23 °C + 2 K 

und mas:# 60 % rel# Luftfeuchte 

Gleichspannung >140 dB ( 20-raV-. # #20-V-Me£- 

bereich) 

50 Hz + 0,5 Hz >125 dBl ( 20-mV- f 200-mV« 

60 Hz + 0,6 Hz >110 dBj u * 20~V-Me£bereieh) 

( nur 100 ms ) 

Weitere Angaben siehe unter Pkt# 2 # 5#2*2#2* der Betriebs- 
anleitung© 

1®3«1«1#9© Umsetzungs- und Verzogerungszeiten, Mefifolge 

Umsetzungszeit t^y D in Abhangigkeit vom MeBwert 
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Ter® Bgerungss ©item t fUr' das die Messimg ausldsenda 
Signal feel iateraer Triggerung 

HO ms + 14 5 s 



YersSgeruagszeiiren t fur das die Messung auslbsende 

V 

Signal bei externer Triggerung 

- mit Pilter 1 f 2 s + 0,3 s 

- im ’20»mY«Me6bereich, 

Y 20 mV 4 b + 1 a 

» im 0,2-V-MeBbereich. 

f 0 85 ins + 22 ms 

- im 2-V-# • •1-kV-Meflber , 9 

w + 32 ms + 8 ms 

- mit Automat ik im 

0, 2“V“* « . 200-V-Mefl- (1,2 a + 0,3 s) 

bereich (1 + k) 

- mit Automat ik im 
20«®mV~MeBber* bzw. 
mit Automat ik und 

Filter im 0,2-V-... (4 e + 1 s) 

200-V-Mefibereich (1 + k) 

k = Anzahl der HeBbereiehsweehsel 



MeSfolge = 




MeSbereici^sumschaltung 
~ von Hand in den 

MeBbereichen 20 mV 9e# 1 kV* 

® automat is ch in den 

MeBbereichen 20 mV* « ,200 V 

- ferns teuerbar in den 

MeBbereichen 20 mV e# .20Q V 



1*3«1»1®11*‘ Anzeige 5stellige. Ziffernfolge 

Polaritat 
Dezimalpunkt 
Multiplikationsf aktor 
GrundmaBeinheit 



1*3®1®1®12 a Einlaufzeit 



^ 30 min 

im Bereich von 5 °C® &9 30 °C 
und 60 % max. rel* Luftfeuchte 
(siehe unter Pkt® 2®4®1® der 
Betriebsanleitung) 
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1*3® 1*2® R-Messung 

1©3e1«2®1* MeSfehler bei 23 °C + 2 K und max© 60 $ rel* Luft- 
feuchte uber 90 Tage“ 

2“kGhm~® « » 200-kOhm- < + 0,005 % y©E* + 0,03 % v, 



2“kGhm~* « * 200-kOhm- 
MeBbereich 

2-M0hm~MeBbereich , 
20«M0hm«=MeBbereich 



- 1 1* s e d® 

£ + 0,005 % y*E # + 0, 04' % v*M< 

+ 1 X e s*d® 

< + 0,005 % y 0 E© + 0 f 07 % y*M < 

5 1 X* s«d e 



1*3©1®2«2® Zusatzlieher Lemperaturkoeffizient des MeBfehlers 

zwischen 5 °0 und 35 °C bei max® 60 % rel* .Luftf euchte* 1 "^ 



2«k0hm-* * * 20Q-k0hm* 
MeBbereich 

2 -M Ohm «M e B b e r e i c h 

20~MOhm«MeBbereich 



< + 0,02 % y®E#/10 K 
£ + 0,05 % v® E./10 K 

< + (0,1 % y«E* + 0,1 % y #M » ) / 



+ 0,2 % v.E./IO K +++ ) 



10 K 



siehe Pkt® 1®3«1*1®2 



^ 5 °C 0 **3O °C und 60 % mas:® rel 6 Luftfeuehte 

5 °C i## 30 °C und 80 % max* rel* Luftfeuehte 
sowie 31 °G**®40 °C und einer von 80 % auf 45 % 
abfallenden max* rel* Luftfeuehte 



1®3<i1e2 e 3e Auflosung 
1®3®1«2 e 4* Eingangsparameter 



MeBber « 


Empfindliehkeit 
1 digit nro 


max® Spannung am 
MeBob.iekt b® Endwert 


2 kOhm 


1 00 mOhm 




20 kOhm 


1 Ohm 




200 kOhm 


1 0 Ohm 


> 10 V 


2 MOhm 


1 00 Ohm 




20 MOhm 


1 kOhm . 

i 





1®3®1#2*5* Maximal zulassige 
Spannung zwischen 
LO/GD und Netzerde 

1s3»1*2®6® Maximal zulassige 
Spannung zwischen 
LO und GD 



u eff = 250 V 
Seheitelfaktor 1,41 
f < 1 kHz 

U eff = 40 V 

Seheitelfaktor 1,41 
f< 1 kHz 
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1.3. 1.2. 7. 



1 . 3 . 1 . 2 . 8 . 



1 .3.1 .2.9. 



Gleichtaktwiderstand zwischen LO und Netzerde bei 
23 C + 2 K und max. 60 % rel. Luftfeuchte > 10 GOhm 

Weitere Angaben siehe Pkt, 2. 5. 3. 2. der Betriebsan- 
leitung. 

Verzbgerungszeiten, Mefifolge 

Verzbgerungszeiten t fur das die Messung auslosende 
Signal bei interner Triggerung 

140 ms + 14 ma..*> 5 a 

Verzbgerungszeiten t fur das die Messung auslbsende 

V 

Signal bei externer Triggerung 

- im 2“kOhm , r. *200-k0hm-Mefibereich 144 ms + 36 ms 

- im 2-MOhm-Me fiber eich 900 ms + 225 ms 

- im 20-M0hm-Me fiber eich 2,9 s + 0,73 s 

(bei "Automatik" sind diese Zeiten mit (1 4* k) zu 
mult iplizieren, k = Anzahl der Mefibereichswechsel) 



MeBfolge 



= 7 



1 



v + t A/D 



( t elie Pkt • 1 .3.1 .1.9.) 



Mefibereichsumschaltung 

von Hand, automatisch, fernsteuerbar in alien Mefi- 
bereichen 



1.3.1.2ft10. Anzeige 



1.3.1.2*11. Einlaufzeit 



5stellige Ziffernfolge 
Dezimalpunkt 
Mult iplika b i ons f akt or 
Grundmafi e inhe i t 

30 min 

im Bereich von 5 °C.* e 30 °C 
und 60 % max. rel, Luft- 
feuchte 

(siehe unter Pkt, 2.4.1. der 
Betriebsanleitung) 
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1*3*1*3* AC «Me ssung 



1®3 6 1®3e1e Mefifehler bei 23 °C + 2 K und max* 60 % rel* Luft- 
feuchte liber 90 Tage" 5 

(Formfaktor - 1,11) Formfaktor » u ^ 



mittel 



Mefibereich 


Mefifehler 


Frequenzber* 


0, 2V» a *200V 


<jO,O5%v 0 E e tO,O7%v®Ma 1 




50 Hz a a eSOkHz 


0, 5kV 


<*Q f 2 %v#E*+0,07%v»M* j 






Qg 2V e e a200V ! 


^0,15%v.E e +0,25%v s Ma ] 




30Hz* « • 50Hz 


0,5kV 


<“tOg 55%v©E e +0, 25$>v#M« I 


' 


20kHz e « »50kHz 


0, 2V « « a 200V 


<^+0^2 %v g E e jO,3 fr J 9 ] 


; 

l 

i 


50kHz 6 e S 1 QOkHz 


0 , 5kV 


<^0,75%v#Ea+0g3 $v # M* 1 

^ fa© ** ^ 


\ 





* -1 lsS e d e in alien Mefi.bereieh.en 



'U3®1«3®2® Zusatzl idler Temper aturkoeffizient des Mefifehlers 

zwischen 5 °C und 35 °C bei max« 60 % rel e Luftfeuchte 
( siehe Pkt e 1©3®1®%2 e ) 



Temperaturkoeffizient im kalibrierten Zustand 



Me fib ere i eh 
0,2V# a » 200V 
0, 5kY 

0, 2V* * * 200V 
0, 5kV 

0, 21T« « * 200V 
0, 5kV 



Mefifehler 

<(+0,05%v.B.+0, 07%v®M* ) 

/10K i 

<( +0 S 2 %v*E e +0 s? 07%v e M*) 

/1 0 K 

<(+0 9 15%v.E*+0 s 25%v.M« ) 

/1 0 K 

<(+Q p 55%v«E e 4-G f 25%v e M# ) 
“ ~ /10 K 

<(+0 f 2 %v e E e +0 f 6 $y.M # ) 

/IQ K 

<( +0 f 7 5%v e E * +0 , 3 %v*M e ) 

/IQ K 



Prequenzbe 






50Hz & e « 20kHz 



30Hz® « » 50Hz 
20kHz e P a 50kHz 



50kHz 



00kHz 



f 6 J? £ I © 



3*3 



Temperaturkoeffizient der Kalibrierung 
▼ AC < + 0,02 % v#E e /10 K 

Auflbsung 5 a 10“^ 
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1.3.1. 3. 4 



♦ Eingangsparameter 



MeBber. 


Empfind- 

lichkeit 


max. zul. 
Eingangs~ 
spannung 


Eingangswider- 

stand 


0,2 V 
2 V 


10 pV' 
100 pV 






vorderer Eingang 
1 MOhm// < 50 pF 


20 V 

200 V 

0,5 kV 


1 mV 

10 mV 
100 mV 

/ 




U eff= 4 95 V 

Scheitel- 
faktor 1 , 41 


hinterer Eingang 
1 MOhm// < 50 p? 

+ £ 100 pF 
interne leitungs*** 
kapazit&t 



1.3. Kleinate meBbare 

Spannung 100 pV 



1.3- 1.3. 6. Maximal zulaaeige 
Spannung zwischen 
LO/GD und Netzerde 



U eff = 250 V 
Scheitelfaktor 1,41 
f < 1 kHz 



1.3. 1-3. 7. Maximal zulassige 
Spannung zwischen 
L0 und GD 



U ef f = 40 T 
Scheitelfaktor 
f < 1 kHz 



1 ,41 



1.3. 1.3. B e Gleichtaktunter- 
driickung bei R TO 
£ 1 kGhm fUr ijU 
50 Hz + 0,5 Hz sowie 
60 Hz + 0,6 Hz und 
10.. .ISO % des MeB- 
bereiches (0,2-V... 
2QQ-V-Meflbereich ) 



> 60 dB 



Weitere Angaben siehe unter 
Pkt. 2. 5. 2. 2.2. der Betriebs 
anleitung 



1.3. 1.3. 9. Verzdgerungszeiten, MeBfolge 
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Ver zdgerungszeit en t y fUr das die Messung ausldsende 
Signal bei interner Triggerung 
140 ms + 14 ms...> 5 s 



Verzdgerungazeiten t flir das die Messung auslc5sende 
Signal bei extemer Triggerung 



- mit und ohne Filter, 
ohne Automat ik 

“ mit Filter (f < 400 Hz), 
mit Automatik 

- ohne Filter (f > 400 Hz), 
mit Automatik 

- V AC 



2,9 s + 0,73 s 

(4s + 1 s) (1 + k) 

(2,4s+0,6s) (1+k) 

2,9 s + 0,73 s 



(k = Anzahl der MeBbereichswechsel ) 




MeBfolge « 




(t A / D siehe Pkt* 1*3*1*1*9*) 



1 *3® 1 ®3* 10« MeBbereiehsumschaltung 



3*1*3*11 



1 * 3 * 1 * 3#12 



1 • 3 • 2 , 



« von Hand in dan MeB-> 
bereiehen 

- automat isoh in den MeB- 
bereiehen (siehe auch 
Pkt* 2*4*2*4*3 9 der 
Betriebsanleitung ) 

- femsteuerbar in den 
MeSbereichen 

An^eige 



Einlauf^sit 



0,2 V***0 $ 5 kV 



0*2 V*®.0,5 kV 

0*2 V* » ® 200 Y 

Bffektivwert fur Sinus«» 
spannungen 

5stellige Ziffernfolge 
Dezimalpunkt 
Multiplikationsfaktor 
GrundmaB einhe it 
n tf Symbol 

< 30 min im Bereich von 
5 °C...30 und 60 % 
inax s rel 9 huftfeucnte 
(siehe Pkt* 2*4*1® der 
B etrie b sani e i Jung ) 

Schnittstellen* die mit 



leehnische Kennwerte fUr 
anderen Funktionseinheiten (PE) im Rahmen des ESDM 31 



A ^2 A 

! © J 9 £ e * 



%3 9 2®2 S 



gebildet werden hlnsichtlich logischer* elektrischer 
und konstruktiver Bedingungen® 

Informat ionssignale 



Information 1 




nach SI 


1*2 


*a s 


6 


Information 2 




nach SI 


1*2 




6 


Steuersignale 












Befehls signal 


(B0) 


interns 


durch 


Tasten- 






druck 




F a * 


30 






externi 


nach 


SI 1*2 












F a * 
e 


1,2 


Befehlssxgnal 


(B1) 


nach SI 


1*2 


“ 

e 


1,2 


Befehlssignal 


(B2) 


nach SI 


1*2 


p * 
8 


1,2 


Meldesignal 


(Ml) 


nach SI 


1*2 


F . 
8» 


10 


Meldesignal 


(M2) 


nach SI 


1*2 


F S3 

a 


9 



27 




1 # 3 • 2# 3 * 



1 * 3 © 2 * 4- « 



1 * 3« 3 e 



183,381 
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Pr ogr us i gnale 

Perms teuer inf ©rmatiom 1 
duroh Progrssimsigmale 

Status signal© 

« elektrisehe Bedingungen 

** Wirkumg der S-Signale 
Statussigmal (SI 2 ) 



ma©k SI 1 »2 f ■ l # g 

Kodej si eke 

Betriebsanleitung 

die Bedi mgungen des SI 1*2 
werdem erfftllt 

= 10 

MeBbereiehsubersekrei- 

tung F - 6 

a 



Bei Betrieb des Erzeugnisses in Eimrichtungen umd 
Amlagem sind besendere Bedimgungen su beaehtem® 
Hierzu sind Informat ionen von der Abt* Applikatiom 
leBgergte des MME einzuholem® 



ITennarbeitsbedingungen 

Umgebungstemperatur + 5® a »+40 @ C 

Bei der Aifsteliumg des Erzeugnisses z e B® bei der 
Zusasmenstellung mit anderen Erzeugnissen zu M@B- 
pldtzen^ sind umgtinstige iiiGrdnungen 9 die zur thermic 
seken .Amfheizung der Erzeugnisse dureh Behinderumg 
des Lufteim^ und Lixftaustritts fuhrsn k©nmen$ zu 
vermei&em® 



Die Temperatur der an der Unterseite eintretenden 
Ktihlluft darf +40 °C nicht uberschreitem® 

Ber natUrlioke Luftdurcksats dureh K©nvekt,i©m darf 
nicht umzulhssig bekindert werden® 

Relative Luftfeuckte, Luftdruck und Globalstrahlung 
( Standardqualitdt naeh PGL 14 283 Blatt 8 § Tabelle 2* 
huckster Wasserdampfdruck 3333 Pa) 

10 %*®*8Q % 

< 65 % 

80 % 

abfallend von 80 % auf 
4.5 % (entspreckend Wasser** 
dampfdruck 3333 Pa) 

60 kPa. **107 kPa 

keine direkte 



zugelaesener Bereich 

Jakresmittel 

Maximalwert zwi seken 
5 D C und 30 5 0 

Maximalwert zwi seken 
31 °C und 40 °0 



luftdruck 

Globalstraklung 
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Mechanische Eestigkeit gepriift mit StoBfolge 

entsprechend Einsatz- Eb-6-1 5-8000 

gruppe GI 

Einsatzklasse +5/+40/30/8Q/1 1 01 

nach TGL 9200, Bl* 3 

Um insbesondere die Genauigkeit der in diesem Digital- 
voltmeter eingesetzten hochstabilen Widerstande zu 
erhalten, sollte das Gerat nicht langere Zeit bei 
einer hbheren Luftfeuehte als 65 % betrieben ©der 
ohne Werksverpackung gelagert wer&en® 

Das Betauen des Gerat es und der Bauelemente durch 
pldtzlichen Klimawechsel ist zu vermeiden* 

1 © 3 # 3 ® 2 * Lager- und Transport bedingungen in Werksverpackung 

Umgebungs t emper atur -2 5 ® 9 « +70 ® G 

Relative Luftfeuehte < 95 % (bei max* 30 °0) 

Lager- und Transportdauer < 6 Monate 

Auf Grund der matilrlioh 
bedingten Alterung der 
Bauelemente kamn eine 
Rachel ehimg des Brzeug- 
misses erf order lick 
werden* 

1®3»3«.3© Umgebungesehutz 

Einsetsbar inner halb gesehlossener Raume 

1 « 3 * 4 * Sehutzgute Schutzklasse I 

(Schutzerdung) 

Schutzgrad IP20 
(fttr G-1212.500) 

Die Borderungen der Arbeit sschutzverordnung und der 
TGL 14 283 sind eingehalten. 

Das Gutaehten der beratenden Sckutzglitekommission 
liegt vor* Die erforderliche Schutzgiite ist nach 
neuesten arbeitsschutz- und brands chut ztechnischen 
sowie arbeitshygienischen Erkenntnissen f estgestellt • 
Bi© dem Arbeitsschutz dienenden Anf orderungen an 
den Anwender sind in der Bedienungsanleitung ange- 
fUhrt » 

Verbleibende Gefahrdungen bzw. Erschwemisse : 

Bereits nach Anlegen einer bertihrungsgef ahrdenden 
Spannung an eine Eingangsbuch.se., kann an alien Bin* 
gangsbuchsen iiber die innere Schaltung Bertihrungs- 
gefahr entstehen. 
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1.3 



1 # 3 * 6*9 



1 # 3 * 6*1 



» 



Die Eingangsbuchsen diirfen nicbt mit Stromkreisen ver- 
bunden werden, die nicht ausreichend vom Netz iaoliert 
sind* Nach einer unzul&ssigen tfberlastung der MeBein- 
gang© (z*B» durch Einsehwingvorgange) muB mit einem 
bleibenden berUhrungsgefShrlichen Potential an den 
MeBklemmen gerechnet werden* 

Das Erzeugnis fallt nicht in den Arbeitsbereioh der 
fbchnischen Uberwachung* 

Prlifatteste werden nicht Ubergeben# 

Betriebsbedingungen 

Stromversorgung 

Net zver s orgungsspannung 220 V + 22 V oder 

110 V + 11 Y 

Netzfrequenz 50 Hz + 1 Hz 

60 Hz + 1,2 Hz (nur bei 
100 gis^Integrationszeit ) 

Klirrfaktor ^ 10 % 

Leistungsaufnahme ^ 85 VA (bei Nennspannung) 

Abmessungen und Masse 

All© MaB@ aind §r<IBtm&0e in mm 

DC®AOR-Digitalvoltmeter G-1212 9 010 
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1 * 3 * 6 * 2 . 



DC • AC® R-Digital voltmeter G-121 2« 500 




1*3.7. 



1.3. 7.1. 



1 *3.7.2 



. 



Masse ea« 23 kg 

Erlauterungen zum Standard- Interface 1*2 (SI 1*2) 

(TGL 29 248/0 1.../06) 

lechnische Basis an Schaltkreise in TTL z.B* 

der Schnittstelle Baureihe DIO (kompatibel zur 

Baureihe SN74) 



Benennungen 

Symbole: = 1; = 0 statischer Zustand 1 bzw 6 0 

=01 ; —10 Sprung von 0 auf 1 bzw* 

1 auf 0 

Signal (.,,,.) 

(z,B, Signal (B1) am AnschluB 
B1 ) 

Allgemeine elektrische Bedingungen 

- Spannungen 

logisch 0 0 V,. S +0 S 8 V fur Eingang-e 

0 V.*.+0,4 V fur Ausgange 

logisch 1 +2 V,,.5 f 5 V fUr Eingange 

+2,4 V**.5j5 V fur Ausgange 

- Strom 



logisch 0 
- Lastfaktoren 

Eingangslast f akt oren 



1,6 mA ( Einheitslaststrom) 



F = 
e 



I. = -1,6 mA (Einheitslast- 
strom) 



Ijj = der von der gesteuerten 
.Stufe an die steuernde 
Stufe abgegebene Strom 
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Aus gangs last fakt or 




•% - max. zulassiger Strom 
In den AusgangsanschluB 
hinein 

“ Zeitbedingungen fur den Sprung von 1 auf 0 
Ausgangs ^ < 50 ns 

Eingang: t ^ i ^ 

1 .3.7.3a Informat ionssignale 

Kodierung BCD 8-4-2-1 

1.3. 7. 4. St euer signal© 

Wirkung der Steuersignale durch: 

(BO) = 0 

(B1) f (B2) # (Ml), (M2) » 10 

Die- Rucks tel lung » 01 der Befehlssignale darf erst 
nach Ausgabe des zugeordneten Meldesignals (Ml) * 10 
erfolgen. Der nachste Sprung von 1 auf 0 des Befehls- 
signals (B2) darf erst 1 jus nach (Ml) ~ 10 erfolgen. 
Der nachste Sprung v,.on 1 auf 0 des Bef ehlssignals (B1) 
darf erst 1 ps nach (M2) = 10 erfolgen. Werden diese 
Bedingungen ni’cht eingehalt en § so bleiben die Befehls- 
signals ohne Wi'Fkung. 

Die Ruckstellusg = 01 des Meldesignals (Ml ) wird 
durch ( B2 ) = 10 ausgelost. 

Die Ruckstellilg.g = 01 des Meldesignals (M2) wird 
durch (B1) = 10 oder^BO)^ 10 ausgelost. Das Befehls® 
signal (BO) = 0 ist das zentrale Loschsignal, es be- 
wirkt die Riickstellung der PE in ihre Aus gang si age# 

1*3*8# Zum Lieferumfang gehbrende Positionen 

1 Satz Leiterplattenzieher 1 PS 373.60 

1 Lampenzieher 5 PS 373.60 

1 Bedienungsanleitung DC a AC*R-Digitalvoltmeter 

G - 1212 . 010/. 500 

1 Garantieurkund'e DC. AC.R-Digitalvoltmeter 

Gr-1 212.01 0/. 500 

1 QualitatspaB DC® AC*R-Digitalvoltmeter 

G-1212#010/#500 

Zusatzlich bei DC* AC*R-Digitalvoltmeter G~1212.500 
1 Ubergangskabel 4099*002-25457 (Netzkabel) 
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1<p 4© Yerwendung des 2ub©hdrs 

Hinweise 

D©r Teh mikroelektronik fl karl marx ?f erf art empfieb.lt fur seine 
Erseugniss© dem Anwender ©in Zabehorsortiment $ das prinsipiell 
gesondert zu bestellen 1st and somit nicht zam Liefertmfang des 
be stall ten Brzeugnisses gehort* 

Mr das DO- AC'E-Bigitalvolteeter 0**1 212«500 empfeklen. wir d©m 
Anwender ©in Zubehdraortiment * mit dm die MeBplatsverkabelung 
ermbgXicht wird# 

Untar &©m Begriff lf MeBplatzT©rkabelang fs 1st die 
kabtltmg von raumliok willkurliek angeordneten Geriten 
oirne konstruktiven ZusammenechluB zu verst eh@n® 

Mr das DO* AO* It-Digital voltmeter G^121g«010 empfeklen wir dam An** 
wendsr ein ZubekUrsortiment t mit dem die f @gt§ odor los© Anlageiw ar- 
ias telling ©rmdgliekt wird^ 

Bis H feste Amlaigen verkabeXung 11 1st die Verkabelung von 
ling ©Mb an ©d@r Baas tains ins chtiben mit konst roktivem 
sammensohlafi in sinem Gef§S (Gerategehause^ Gestellge- 
hduse v ?ult 9 Sohrank usw® ) uber an d@r Rdokseite ange^ 
braekt© Steckverbinder^ wobai untergehiedliche Yer- 
drakt tmgsausf Uhrungen (Matten~* Kama X% r er drakt ting? KabeX- 
baume a aw®) a&wendbar sind® 



Die 



1st die Yerkabeltmg von 



Binsehubea od@r BausteineinseMben mit konst raktivem 



Zu gasmens chluB in ©inem GefaB (G@r&t@g©hduse f Gestell™ 
g@haase» Balt* Sohrank asw*) mit Hilfe von 
ver g ckra ubbarsn Yerbind&ngskabelm* 



Das Zasammenwirken mit anderen Brzeugnissen des ESDM 31 in den 
versekiedenen VerkafeeXongsarten 1st gesichert f wenn auck ffe die 
fibrigen Erzeugnisee das empfoklene Zubekbr in der gl ©token Yen- 
kabelungsart vorhanden 1st® 

Das D0®A0^R^Digitalv@±tmet©r G«*l2l2*fQ0 bzw e G«1212*®1G ist 
©im© ©Btspreohendes Zubehbr miekt mit anderen Erzeugnissen ver^ 
kettbar® 

1m Zubekirkatalog E3BM 31 des veb mikroelektronik w karX marx* erf art 
das gesamte Zubehorsort iment mit ztagehorigen ^ecknisoken Keirn^ 
wert ©n and Hinweisen zur Anwendung and Handh&bung ©nthalten* 
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Mit Hilfe dea £ubeh8rkatalog©s kaim der Anwender das empfohlene 
Zubebbrsoptiiaent; sinnyoll ©rweitern oder sich nach ©ntsprechender 
teehnischer Vorplanung eia spesiellea ZubehSrsortiment besteilen* 



1*4*2. £ufe©hb'p@mpf@hlung 

£ubeh3r fUr MeBplat^yerkabelumg 





St tick 


lenexiaung 


Anschlufl 




3 


Systemkabel 

£-5201*02© 


BO, B1, B2 




4 


Systemkabel — H)0.02 

£-521©. ©20 —r )0,2* 


...200V(R)HI,L0 

..250V(AC)HI,L0 




1 


Kafe el st © ckrer- 

binder 

£-6263*02© 


BO, B1, B2 
Ml, M2 




1 


Syeteakabel — 

£-5053* 02© 


-) PI 




1 


Kabelst eekyer^ 

binder 

£- 6262 * 02 © 


(— SI 2 


£ubehbr 


fur fast a Anlagenyerkabelung 






Sttack 


Beneimung 


Anschlufl 




1 


Binsehubsteckverbinder 

137733914*13-21300 


— <~) ~ 




1 


Einschabsteekyerbinder 

137733914*13-11.200 


BO, B1, B2, 
11 , M2 




1 


Binschubst e ekyerbinder 
137733914*13-11100 


(-—SI 2 




1 


Bins chubst e ckver- — -)0 , 02V. . . 200V (R}HI,L0 
binder — )O,2V...25QV(AC)HI,L0 
137733914.13-11210 




1 


Eins chub st ecky erbinder 
1 37733914® 1 3-20600 


— -) PI 




2 


Bins chubst ©ekyerbinder 
137733914*13-10600 


(—11, (—12 


Zubehdr 


fiir lose 


Anlageuyerkabelung 






Stuck 


Benennung 


AnsehluB 




1 


Kabelsteckverbinder 

137733914*22-21300 


— _) — 




1 


Kafeel Z... 1 * 


r>j 




1 


Kabelsteekverbinder 

137733914.23-11200 


m 9 B1, B2 
Ml § M2 
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StUck 

7 



Benennung 
Kabel Z e *, 



2 ) 



Anschlufi 
BO* B1 a B2 



0 # 02*..g0G V (R) HI. LO 



0 * 2 g e 



LO 



Kabelsteckverbinder 
1 377339 H# 23-1 1210 

Kabelsteckverbinder 

137733914*22-10600 

Kabelsteckverbinder 

137733914*22-20600 

Kabel Z,..^ 

Kabelsteckverbinder 

1377339H.23-111O0 



, c. « .250 V (AC) HI, 

•) 0,02... 200 V CR) HI, LO 
-) 0,2. .,250 V (AC) HI, LO 



(- 



II, (- 

») PI 

-) PI 
* SI 2 



12 



Zubebbr fiir die Reparatur Innerhalb der Erzeugnisse 
StUck Benennung 

2 Mapter Z^75G8 e 02Q 

2 Adapter Z^?5 18.® 020 

Zubehbr fiir die Reparatur bei Anlagenverkabelung 



Stuck Benennung 

2 Mapter Z-75G8*G20 

2 Adapter 2^7518*020 

1 Adapter Z**753Q* 020 

1 Systemkabel 
Z-52G2*Q2Q 

2 Adapter 2-7521*020 



1 Adapter Z-7513©02G 

2 Mapter Z-7524®020 

Bemerkungens Kabel kann in 2 



AnschluB 



-) 



<v 



BO, 



S12 

B1, B2 

I 0,02. 



0.2 



Ml, M2 

.200 V (R) HI, LO 
.250 V (AC) HI. LO 



•) PI 
II 



D 

2 ) 

3) 



Z-7067.020 

Z-7202.020 

Z-7072.020 



12 

Langen wahlweise bestellt werden 
6 m 

2-7068*020 
2-7203*020 
2-7073*020 



Bei der Besteliung sind Stlickzahl* Bezeiehnung und Bestellnuiomer 
ansugeben® 

1 Stuck Syetemkabel Z-5201.020 

1 Stuck Kabelsteckverbinder 2-6263® 020 
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1 . 5 » Montagehinweise 

1.5*1. AXXgemeines 

Das DC *AC*R«Bigitalv©lt 0 eter G-1 21 2*010 kann als 

- Yolleinschub bei unmittelbarer zwangsweiser 

Hers tel lung der elektrischen 
Yerbindongen beim Rinschieben 

oder als 

- Volleinsatz bei Herat ellung der eiektrischen 

Verbindungen durch zusEtzliehe 
MaBnahmen (z. B® Anstecken von 
Yerbindungskabeln mit verschraub^ 
baren Armaturen) 

genutzt warden# 

Die Montagehinweise beinhalten MaBnahmen* die v©m Anwender bei 
der Unt erbringung in Rinri eht ungen Oder Amlagen mit kon- 
struktivem ZusamzaensehluB der Fimktionseinheitea durohzufiihren 
Bind* 



Baruber hinhaus werden Hinweise gegeben § die die Durehftikrung 
dieser MaBnahmen erleiohtern e 



1 . 5 . 2 , 



Befeatigungsbobrungen mit Rewind© in GefEBem 
zur Amfnatae von YolleinsoMifeen 



Me Hales chrauben in den Bohrungem der Front platte dee ¥ollein« 
sctubss s±n-d fHr die Bafestigang r-n den &swxndeb©bnmg@n ©ines 
KastengehEuses A, B Oder C nach TQL 25077* Auggabe 10/71 9 vor- 
geseken (OefaB fur den konstruktiven ZusammenschluB der Funk** 
t ions einkei ten zu Rinrieht ungen/ Aula gen )« 



Sind im CrefEB fur den konst raktiven ZusammensshluB keime exit®* 
sprechenden Bef eat igungsbohr ungen enthaltem* s© gdmd dies© ge« 
mSB den Angaben im Bild 6 einzubringen# 

1®5®3. Anordnung der Oleitsckienen 

Die zu den Hast eng ehEusen A* B oder 0 naeh TGL 25077 , Ausgabe 
10/71 9 zugehorigen GXeitsehienen kbrnien fta die Aufnahme des 
YoXXeinschubes/Yolleinsatzes verwendet werden® 



FUr andere GefSBe sind in Bili 6 die notwendigen k oust rukti Yen 
Angaben su r Anordnung and AusffXhrumg der Gleitsekienem ent«* 
halt an# Die ergEnzenden Angaben zur Befestigung im HefSB sind 
vom Anwender aelbstEndig festzal^g^n* 
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i *5*4« Bests Anlagenverkabelung 

Die Hutzung ala Volleineehub setzt die Herstellimg der 6 *fest@n 
AnXagenverkabelang n durch den Anwender Yoraus* lie feet© An- 
lagenyerkabelung besteht a os einexa Verdrahtangsrahmen fto jeden 
Vblleinschub* der mit den notwendigen BingGhubsteckYerbimdern 
entspreehemd der Zubehc5r@mpf ehlung bestUokt 1st, wobei die 
Steckrerbinder untereinander z\x Yerdrakt an sind a 

Zxxv Herat ell ang der festen AnlagenYerkabelung sind folgende 
MaSnataen erforderlicks 

1 *5*4*1® Konstruktion des Yep&pakttmgsrakmens 

In Bild 10 sind die Haoptabmeg a ongen des Yerdrahtungsrakmens 
entkalten* der im Yeb mikroelektronik ”karl marx M erf art erprobt 
warden 1st and zux Anwendimg empfohlen wird® Die dargestellten 
Angaben be ziehen sick auf die Anordnung im K&stengehause B Oder 
0 naek ^<SL 25077? Aosgabe 10/1971® 

1st die Bnterbringang in anderen (JefaBen notw©ndig§ sc @ind 
entspreohend© Snderungen Ysrzunekmeng wobei jed-oGh 
“ die AnscMuBmaBe zum Tolleinsctab niekt Yerandert f 
- die StabilitSt des Verdraktangsrakmems nieht Yerringert 
warden dtefem# 

1«5e4®te Herstellung des Yerdraktungsrahiaeiis 

Die Herstellang des Verdraktungsrahmens einsehlieBlieh der Steck« 
Y©rbind@rtrMg@r muB darck den Anwender outer den fUr ihn 
gultigen Bedingongea ©rfolgen® 

1®5#4e3* Binbau des Yerdraht ungsrahmens 



zQst@cken« 

Der Tolleinschub mit aufgesteektem Yerdraht ungsrakmen 1st im 
Sekaose mit den Yier Bef estigongssckraubea der Brontplatt® zu 
befestigen® Ansckliefiend ist der Verdraktongsrakmen im Sehaose 
zn montier@n f w©bei der Laftspalt zwischen den St eekY er binder- 
toilen so klein wie moglick ( < 1 mm) gekalten warden moB* 

Hack nGCbmaligem Bins chi e ben und Befestigen des Toll sins ckub eg 
ist die Binkaltong des zolkssigen Luftspaltes < 1 mm zwischen 
den SteokYerbinderteilen zu kontrollierem* 
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